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1.1 Wymagania ogolne
1.1 Wstep
1.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna (ST) — Wymagania Ogolneosdst do wymagé wspoélnych dla
poszczegolnych wymagdatechnicznych dotyexrych wykonania i odbioru Robét, ktore
zostam wykonane w ramach: Projektu budowlano-wykonawczego budowy sieci
wodocyggowej rozdzielczej z pragzami w miejscowstiach: Wsola, Marcelow, Jézefowek,
gmina Jedlrisk

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja techniczna, ejolujg wszystkie czynnéi
umazliwiajgce i magce na celu budoyv wodochgu z przyhczami oraz  urgzen
towarzyszacych:

- sie¢ wodocihgowa @ 110 PE 100 PN 10 — diugioL. = 4 684 m,
- przytacza — 53 szt.:

2 50 PE 100 PN 10-L =8 m,

240 PE100PN10-L=1072 m,

1.1.2 Ogdélne wymagania dotycgce Robdt

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kiach wykonania oraz za ich zgodito
z Dokumentagj Projektowg i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w petni zgodne z Dokumentacj
Projektowg lub ST, i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty lgda niezwlocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.1.2.1 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na tereniemydw
okresie trwania realizacjizalo zakdéczenia i odbioru wgpnego Robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca wykona drdgjaedowe, dostarczy,
zainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje takie
jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnalty itp., zapewstay ten sposob bezpiedmstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
przez umieszczenie tablic informacyjnych. Tablig®imacyjne bda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewa
realizacji & do zakaczenia i odbioru wgpnego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia
zabezpieczafe w tym: ogrodzenia, pegeze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngrodki niezlgdne do ochrony roboét, wygody spotecgeio

i innych.



1.1.2.2 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,
b) podejmowad wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniesio
przepisow i norm dotygrych ochronyrodowiska na terenie i wokoét Terenu
Budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0sob lub whasrici
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania. Stgswgk do tych
wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegd
dojazdowych
2) Srodki ostr@noici i zabezpieczenia przed:
i) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnychaoyi lub
substancjami toksycznymi
i) zanieczyszcamipowietrza pytami i gazami
iii) mbwoscia powstania pgaru.

1.1.2.3 Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychpmieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materiaty tatwopalne éda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowagiarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.1.2.4 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bdg miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnignednostk, jednoznacznie okékajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robot
ich szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zéd wymagag tego
odpowiednie przepisy Zamawialy powinien otrzyméazgod: na wycie tych materiatow
od wiaciwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamaws.



1.1.2.5 Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamevtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemrgtddacji i uradzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca bdzie odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iggizen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawegso.

1.1.2.6 Bezpieczaéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzedgaprzepisow dotyczrych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma obowkek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia
oraz niespetnigrych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne
oraz spret i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrstea publicznego.

1.1.2.7 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot.

Wykonawca bdzie utrzymywdé Roboty do czasu odbioru. Utrzymanie powinné by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublgementy byly w zadowalkggym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatgce

1.1.2.8 Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawsztstkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktagenvgakikolwiek sposob zvgzane z
Robotami i lgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie {y&w, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawcza bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzé lub metod.

1.1.2.9 Réwnowaznos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek powotanegskonkretne normy lub przepisy, ktore spetniaap materiaty,
sprzt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadaboty, lgda obowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegtania powotanych norm i
przepisow.

Wykonawca zastosujeesilo norm powotanych w dokumentach.



1.2 Materiaty

12.1  Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje datyezproponowanegaodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiat@sipowiednieiwiadectwa bada
laboratoryjnych.

Zatwierdzenie partii (¢&ci) materiatdbw z danegirdédta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do potwierdzenia bada celu udokumentowaniage
materiaty uzyskane z dopuszczonegadta w sposéb ggty spetniag wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie pgsi robot.

Wszelkie materiaty, roboty, dostawy i ustugi mugnchodzt z jednego lub wecej
sposrod Piastw Cztonkowskich Unii Europejskiej, oraz Turcjiaity, Cypru.

1.2.2 Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviald wiacicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiekddet miejscowych wiczapc w tozrodta
wskazane przez Zamawiaggo.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i
jakaosciowych materiatéw z jakiegokolwiekodta.

Humus i naktad czasowo 2t z terenu wykopOw i miejsc pozyskania piaskwiru
beda formowane w hatdy | wykorzystane przy zasypiekuteywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@il erenie Budowyeulg
wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad.

Eksploatacjarédet materiatow édzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

1.2.3 Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z
Terenu Budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduipic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsi z jego nieprzyciem i
niezaptaceniem.

1.2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méteda czasu gdydula one
potrzebne do rob6t, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty svioj
jakaos¢ i wkasciwosé do robot i byty dosgpne do kontroli.

Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przekoNgwe,

1.2.5 Wariantowe stosowanie materiatow



J&ili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmpozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Ratiot\Wykonawca powiadomi
Inwestora 0 swoim zamiarze uzycia materiatu.

1.3 Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywania robot.

Liczba i wydajnéc¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robo6t, zgodnie z
zasadami okigonymi w Dokumentacji Projektowej, ST.

Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

1.4 Transport

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ohbgien na G przy transporcie
materiatéw/ spretu na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywantch robét i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkow transportu d¢nizie zapewnis prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST.

Srodki transportu nieodpowiadaie warunkom dopuszczalnych ofein na osie mog
by¢ uzyte przez Wykonawgcpod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykaay.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu
Budowy.

1.5 Wykonanie robot

1.5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raligotnie z projektem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robotichezgodnéé z
Dokumentagj Projektovs, wymaganiami ST.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowej.



1.6 Kontrola jakosci robot

1.6.1 Program zapewnienia jakaci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inwestorowi programu zapewnienia jakg w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajtiej
wykonanie robét zgodnie z DokumentaBjrojektovs, ST.

1.6.2  Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robot i jaké¢ materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrolgazbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia négirie do pobierania prébek i bada
materiatdbw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materialéw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniagca stwierdzenieze Roboty wykonano zagodnie z wymogami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w ST,
normach i wytycznych.

Wykonawcza dostarczy Inwestoroswiadectwaze wszystki stosowane wdzenia i
sprzt badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgéjacych procedury bada

1.6.3 Pobieranie probek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

1.6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosow& mazna wytyczne krajowe.

1.6.5 Certyfikaty i deklaracje

Do uzycia mana dopyci¢ tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa, wykazujcy ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Noaprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
* Polslkg Normg lub



» Aprobat techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktére
spetniaj wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumestywymagane przez ST, kda
partia dostarczona do robdaidzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadé w/w dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

1.6.6 Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaiazujgCym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtpa prowadzenie Dziennika Budowy
zgodnie z obowgzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigaco i lzda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpiecastw ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstepny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy d1la czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemda oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementdéw robo6t. Obmiary wykonanych robséprowadza giw sposob
ciggty w jednostkach przytych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodublub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jak@i materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidar Wykonawcy
beda gromadzt w formie uzgodnionej w programie zapewnienia fgkoDokumenty te
stanowy zahczniki do odbioru robot.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w pkt (1)-(3) napujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate



f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomeed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

1.7 Obmiar rob6t

1.7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows, Specyfikaci Techniczig, w jednostkach ustalonych w
Kosztorysie.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiarow.

1.7.2  Zasady okre&lania ilosci robo6t i materiatow

Diugaosci i odlegtasci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

J&ili Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekrg.
llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo ¢la wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznej.

1.7.3  Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostatiostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagapada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne
swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

1.7.4 Wagii zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom Specyfikacji Technicznyched&ie utrzymywac to wypoganie w sposob
ciggly zachowanie doktaddoi wg norm.

1.7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzdg przeprowadzone przedgziowym lub ws¢pnym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w Robotach.
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Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t
podlegagcych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbsda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

1.8 Odbidr robot

W zalezndéci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi wst¢pnemu ( powykonawczemu )

d) odbiorowi kaicowemu ( pogwarancyjnemu ).

1.8.1  Odbidr robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redlizulegaj zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendwaania ogélnego
postpu robot.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

1.8.2  Odbidr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
cze$ciowego roboét dokonujeesivg zasd jak przy odbiorze vwepnym robot.

1.8.3  Odbior wstepny robot

Odbior wstepny polega na finalnej ocenie rzeczyegstwykonania robot w odniesieniu
do ich ildsci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe®do odbioru wsipnego kdzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do Dziennika Budowy z Bezzwilocznym powiadanem na
pismie o tym fakcie Inwestora.

W toku odbioru wsfpnego robét komisja zapozna girealizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robét zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegeavych lub robét
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynngci i ustala nowy termin odbioru wginego.

1.8.4  Odbiér koncowy

Odbior kaxcowy polega na ocenie wykonanych robotgaainych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wgpinym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

11



Odbior kacowy kedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,, Odbidepvsy robot”.

1.9 Przepisy zwazane

[1] Praktyczny przewodnik procedur zawierania unwwamach programéw Phare, Ispa
oraz Sapard ( Practical Guide to Phare, Ispaga&i contract procedures 2000 )

[2] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlabBz.(U Nr 89 z 25.08.1994r, poz.
414).

[3] Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

[4] Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, p6z. 13 13 marca 1995r).
[5] Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geygdea kartograficzne ( Dz. U Nr 30
poz. 163 z péniejszymi zmianami).

12



2 S$-00.00.02 Zaplecze Wykonawcy

2.1 Wstep

Wykonawca jest zobowzany niezwtocznie po rozpogau kontraktu urgdzic,
utrzymywa& w dobrym stanie biuro ( pomieszczenie ) Wykonawagz z
towarzysaxym wyposaeniem i osprgtem.

Wykonawca winien zapewfiswoim pracownikom zaplecze socjalne z ngglrtymi
instalacjami: grzewcza, sanitgraraz sztrnj i pomieszczeniami socjalnymi.

2.2 Podstawy ptatngci

Wykonanie, urzdzenie i utrzymanie w dobrym stanie biura ( pontesnia )
wykonawcy, wraz z towarzyseym wyposaeniem i osprgtem.

Obstuga zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkie pratstalacje niezédne do
utrzymania biura Wykonawcy.

Demonta Zaplecza Wykonawcy obejmuje userie wszelkich instalacji, drog
tymczasowych, pomieszazéiurowych, cg¢zkiego sprztu.
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3 S-01.00.00 Prace przygotowawcze CPV — 451006

4 S-01.01.01 Pomiary geodezyjne

4.1 Wstep

4.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszym specyfikacji technicznej Ssfwymagania dotycice
wykonania pomiaréw geodezyjnych przy budowie kaaaii oraz pompowniciekdw.

4.1.2 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia pomiarowych
geodezyjnych.

4.1.2.1 Pomiary sytuacyjno-wysokdciowe

W zakres tych robét wchoglz

uaktualnienie istniggych map sytuacyjno-wysokoowych w skali 1 : 1000 w
okreslonych  zakresach

wyznaczenie tras ruragow

wytyczenie lokalizacji obiektow budowlanych

nanié¢ pikiety wysokgciowe

nanié¢ rzedne pasa drogowego wraz z rowami

w przypadku matej ikei pikiet wysokdciowych uzupetri dodatkowymi pikietami,
aby odda witasciwg rzezbe terenu

wykona reperow z podaniemg¢dnych wysokéci oraz zaznaczyrepery na mapach do
celow projektowych

podac aktualny stan wtadania na mapach ( niekz)a

dohczy¢ odbitki map ewidencyjnych

pod& na mapach edne dna i géry studzienek kanalizacyjnych orgdme obiektow
budowlanych

4.1.2.2 Pomiary obiektowe
W zakres tych robét wchodzvyznaczenie punktow sytuacyjno-wysékmwych, osi

obiektow, ciygta stabilizacja punktéw, ich zabezpieczenie pz@dzczeniem i
oznaczenie umdiwiaj ace ich tatwe znalezienie i ewentualne odtworzenie

4.2 Materiaty

Materiaty niezlgdne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wyseckawych zgodnych z
ST:

paliki o srednicy od 5 do 8 cm i diugo okoto 0,5 m,

stupki betonowe z krzem
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4.3 Sprzet

4.3.1 Ogoblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
4.3.2  Zastosowany sprzt do wykonania pomiarow

Wykonawca przyspujacy do wykonania pomiarow geodezyjnych powinien vwagasic
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprzetu:

teodolitow i tachimetrow

niwelatorow,

dalmierzy,

tyczek geodezyjnych,

tat mierniczych,

stalowych tam mierniczych

4.4 Transport

4.4.1 Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w S-00.00.00 , Wymagania aj@it
4.

4.4.2 Transport materiatow i wyposazenia

Wyposaenie i materiaty do pomiarow gsodezyjnych mbgc transportowane za
pomog dowolnychsrodkéw transportu

4.5 Wykonanie robot

4.5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w S-00.00/@@magania ogolne” pkt.5.
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK.

4.5.2 Wyznaczenie punktow gtdéwnych
Tyczenie osi trasy kolektorow nalewykona w oparciu 0 dokumentacprojektowg

przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.
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4.5.3 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopOw na powierzchni terenu (oklenie granicy robot) zgodnie z dokumengac;

projektowg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot.

4.6 Kontrola jakosci robot

4.6.1 0Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w S-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK

4.7 Odbiér robot

4.7.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w S-00.00.00mbania ogolne”
4.7.2  Odbiér prac pomiarowych

Odbior robdt zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotuantroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkfada Inwestorowi.

4.8 Przepisy zwazane

4.8.1 Normy

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdllne zasady wykonpraa geodezyjnych

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeg<GUGIK — 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozi@UdGiK — 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna GUGIK —
1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe GUGIK —
1979

6. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjidGe — 1983

7. Instrukcja techniczna G-3.1. )snowy realizacyjneGi#)— 1983
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5 S-01.01.02. Inne prace przygotowawcze
51 Wskp

5.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej(SsTwymagania dotycge wykonania
i odbioru prac przygotowawczych takich jak: karcaowe pni i zagajnikéwscinanie
dzrew, zd¢cie warstwy ziemi urodzajne;.

5.1.2  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z karczowaniem pni i zagajnikodcinaniem drzew i z@gie warstwy ziemi urodzajnej.

5.2 Materiaty
Nie wyskpuja.
5.3 Sprzet

5.3.1 0Ogdblne wymagania dotycgce sprzetu

Ogolne wymagania dotygee sprzetu podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania of§olne

5.3.2  Sprzet do wykonania prac przygotowawczych

Do wykonania robo6t zwgzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagtaj
sie do powtérnego zycia naley stosowa:

rowniarki,

spycharki,

lopaty, szpadle i inny sptzdo rcznego wykonywania robot ziemnych — w miejscach,
gdzie prawidiowe wykonanie robot spiegm zmechanizowanym nie jest Aiwve,

koparki i samochody samowytadowcze — w przypadiasportu na odlegié
wymagajiCa zastosowania takiego sptua,

pity mechaniczne kczne.

5.4 Transport

5.4.1 0Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w-80.@.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 4.
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5.4.2  Transport materiatow

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybor srodka transpadiywod odlegtdci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5.5 Wykonanie roboét

5.5.1 0Ogéblne zasady wykonania robé6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00008\0/magania ogolne”.
5.5.2  Karczowanie pni i zagajnikdw, scinanie drzew

Karczowanie zagajnikow powinno odbyévsic przy wyciu spycharek i rowniarek
mechanicznych.
W przypadku grubszych drzew najpierw rigléciac je przy wyciu pity mechanicznej.

5.5.3 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem dozmiejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzerae\ari krzewow oraz do innych
czynndaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowaradmiaru
humusu powinno kiywykonane zgodnie z ustaleniami ST.

Humus naley zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spyshak
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nieygstarczajce dla
prawidtowego wykonania rob6t, wzginie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa
roboét (zmienna gruldé warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.
Warstwe humusu naley zdjgé z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraznyadh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawgtak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu
w czasie intensywnych opaddw i begpinio po nich, aby unilg zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.6 Kontrola jako $ci rob6t

5.6.1 0Ogodlne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.00 ,, Wymagania ogglne
5.7 Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00W§magania ogolne ,, pkt 8.
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5.8 Przepisy zwhzane

Nie wyskpuja.
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6 .5-02.01.01 Prace ziemne CPC —45110000-1
Wykonanie wykopéw w gruntach I-1V kategorii

6.1 Wstep

6.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej)STwymagania dotycce
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach I-1V kategor

6.1.2  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy stacji kanalizacji oraz pompowni ohgg wykonanie wykopow w
gruntach kat. I-1V.

6.2 Materiaty (grunty)

Grunty uzyskane z wykopow powinnydbw maksymalny sposéb wykorzystane do
budowy nasypéw. Grunty powinny spelfiszczegotowe wymagania zawarte w niniejszej
ST i normie PN-S-02205.

6.3 Sprzet

6.3.1 Ogoblne wymagania

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w S-00.00.00 Wymagania
0golne

6.3.2  Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania roboét ziemnych powinien wykazs®
mozliwosciag korzystania z nagbujacego spretu do:

odspajania i wydobywania gruntéw (koparki, tadowayk

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki ),
transportu mas ziemnych ( samochody wywrotki, sdamadg skrzyniowe ),
sprztu zagszczagcego ( walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp. ),

sprztu do odwadniania wykopow ( pompy, igtofiltry )

6.4 Transport

6.4.1 0Ogoblne wymagania

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transpotru okéono w ST S-00.00.00
Wymagania 0goln
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6.4.2  Transport gruntow
Wybdér transportu naly do Wykonawcy.

6.5 Wykonanie robot

6.5.1 0Ogoblne zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST S-@NO0
6.5.2 Zasady prowadzenia robot

Przed przysjfpieniem do prac natg powiadomé i uzgodné z wiascicielami sieci
infrastruktury istniejcej sposob i czas prowadzenia robét.

Wykopy powinny zostawykonane jako rowy otwarte zabezpieczone. Metody
prowadzenia robot

ziemnych (¢cznie lub mechanicznie ) powinny zastiostosowane do ghhokasci
wykopu, warunkéw geotechnicznych, usfatewtadzami koordynapymi i posiadanego
sprztu mechanicznego.

W miejscach kolizji i zblien z istniepca infrastruktug podziemi wszystkie roboty
ziemne nalgy wykonywat recznie.

Wykopy wgskoprzestrzenne nalgwykonywa: recznie i powinny by umocnione

scianky szczeln.

Wykopy szerokoprzestrzenne powinnytlwykonywane mechanicznie, o nachyleniu
skarp 1:06, o ile dokumentacja projektowa nie stanmoacze;.

Szerokd¢ wykopu jest uwarunkowarigedniq kanatu lub obiektu, zwksza s¢ ja 0 0,4
m z kadej ze stron jako rezeomwiezlzdng do prowadzenia prac, o ile projekt nie stanowi
inaczej.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoisfa stateczn& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkagzeynikajgcych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poglda lub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe robét ziemnych.

Wyréwnanie dna wykopu i wykonanie podéz dobrze zagzczonego piasku, nale
wykona bezpdrednio przed przygpieniem do montau przewodu lub budowy obiektu.
Dla rurocggow przewiduje si wykonanie podsypki z gruntu rodzimego 0,10 m zora
obsypki gruntem 0,3 m, o ile Projekt nie stanowidre]. W przypadku stosowarnairu
lub ttucznia na powierzchrwiru nalezy da¢ kazdorazowo warstepiasku. Przy
uktadaniu przewodow w gruntach zwartych lub nasywwzgkdnie nawodnionych na
dnie wykopu wykonapodsypk z warstwy piasku lub pospoiki.

Dla wykopow obiektowych naky w przypadku istnigicego gruntu nasypowego dasta
sie do gruntu nénego i grunt nasypowy zagi¢ piaskiem, nagpnie po wykonaniu tych
robot naley wyréwna dno wykopu. Po zakmzeniu tych robot naky wykona podkiad
betonowy z betonu B-7,5 lub B-10 i zaizolawgo materialem przeciwwilgociowym.
Dopiero na tak przygotowanym podtomazna przysipi¢ do posadawiania fundamentéw
pod obiekty.

Technologia wykonania wykopu musi ushiwvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Sposob odwodniekrasla dokumentacja projektowa
poszczegoblnych zada
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Moze ono by realizowane poprzez:

1. Odwodnienie wykopdw sposobem powierzchniowym-diena

Poleg& ono kedzie na utgeniu dwu redéw siczkow ceramicznych (drendw) lub rur PE
perforowanych] 10 cm w warstwie filtracyjnej o gruba podanej w dokumentacji
projektowej. Na cigach drenarskich nalg wykona studnie zbiorcze z kgow
betonowych 80 cm. Odprowadzenie wod dreénavych pompami przeponowymi o
napdzie spalinowym. Odprowadzenie wody od pomp popazaziniki z piasku z
kregow betonowycti] 80 cm, rurocigiem z rur stalowych kotnierzowydh 200 mm
utozonych na powierzchni terenu.

2. Pompowanie pompami elektrycznymi-igtofiltry lub roawazne.

Po catkowitym zamontowaniu ruragu lub wykonaniu obiektu natg wykona zasypk
wykopow.

Przestrzé wykopow w obebie przewodu rurowego nalewypetnic gruntem
piaszczystym nie zawierggym kamieni.

W przypadku przewodow rurowych najesprawdzic:

prostolinijncg¢ utozenia przewodu,

zgodnd¢ z projektowanym spadkiem,

sprawdzé draznosé (swiatto kanatu ) i wykona proby hydrauliczne na eksfiltragj
infiltracje,

wykona zasypk gruntem piaszczystym lub z piasku do poziomu 3(pomad wierzch
rur.

Zasypka ta powinna ldyzag:szczona warstwami co najagj 20 cm rownoczaie z obu
stron.

Jako zasypka nie by¢ stosowany piasek i piasek pylasty. Zasypiktadnie zaggcic
0golnie dosfpnymi metodami nie powodag uszkodzenia rur.

Wykona zasyplg gornej czsci wykopu warstwami (z rownoczegrozbiorky
odeskowania) gruntem rodzimym.

Teren po przeprowadzonych robotach ziemnychzyaleprowadzt do stanu
pierwotnego.

6.6 Kontrola jako sci robot

6.6.1 0Ogodlne zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST S-00.00.00.
6.6.2  Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumenidejojektowej. W czasie
kontroli szczegola uwag: nalezy zwrdcic na:

zapewnienie stateczéw scian wykopu,

odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgd ich zakaczeniu,

doktadné¢ wykonania wykopow ( usytuowanie i wykezenie),

zagszczenie warstwami zasypywanych wykopow.
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6.7 Odbidr rob6t

6.7.1 Ogoblne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00.00.
6.7.2  Zasady odbioru robét

Badanie materiatow i elementéw obudowy wykopéw inaleykona bezpdrednio na
budowie przez ogbziny zewrtrzne, porownujc rodzaj materiatdw z cechami podanymi
w opisie technicznym.

Sprawdzanie metod wykonania wykopow — wykonugepszez ogidziny zewntrzne i
poréwnanie z rysunkami orazyitkowanym sprztem.

Badanie materiatow drenow i obsypki filtracyjnejery wykona bezpdrednio na
budowie przez ogtiziny zewrtrzne poréwnujc rodzaj materiatdw z cechami podanymi
w rysunkach.

Badanie przekroju drena przeprowadza siprzez sprawdzenie wymiaréw poprzecznych
obsypki filtracyjnej przez pomiar z doktadkoy do 1 cm.

Badanie zmiany kierunku drenaw planie i zmiany przekroju przeprowadzagizez
ogledziny zewrtrzne, czy zostaty wykonane w studzienkach zbiarbzy

6.7.3  Zakres odbioru robot

Minimalna czstas¢ i zakres testow i pomiarow:
Pomiary szczelniei dna wykopu.
Pomiary wykonywatasma co 200 m w linii prostej, w przypadku szczegolnych
co 50 m.
Pomiary zagibienia dna
Pomiary wykonywaniwelatorem co 200 m i w miejscachtpliwych
Test zagszczenia gruntu — wg proby Proctora
Stopidé ID powinien by zdefiniowany dla kadej ustalonej warstwy
Stopiexr ID zdefiniowany wg normy BN-77/8931-12 powinien¢tsgodny z okréona
kategory przeznaczenia gruntu
Szerokd¢ dna wykopu
Szerok& dna wykopu nie powinna #Qi¢ sic od projektowanej z tolerarcg 5 cm
Zgkebienie dna
Zagkbienie dna wykopu, okéane pomiarem kxnych wysokéciowych przy @yciu
niwelatora nie powinno tic sic od projektowanych kzinych z tolerangj— 3 cm do
+1cm.

6.8 Przepisy zwhzane

6.8.1 Normy

1. PN-B-02480  Grunty budowlane. O}emia. Symbole. Podziat i opis gruntoéw
2. PN-B-04481  Grumty budowlane. Badania prégpektow

3. PN-B-04493  Grunty budowlane. Oznaczenigl&aypsici biernej

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
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7 S-06.00.00 WODOCAG CPV - 45232400-6

7.1 WSTEP

7.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSlwymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych z budowsieci wodocigowej z przydczami.

7.1.2 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych
z wykonaniem wodoggu. W zakres tych robot wchagz

* roboty przygotowawcze,

roboty montaowe sieciowe

wykonanie wztow

kontrola jakéci.

7.2MATERIALY

7.2.1 Ogb6lne wymagania

Ogolne wymagania dotygee materiatow podano w ST S-00.00.00 "Wymaganidnajo
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidup posiadanie Zaviadczenia o jakéi lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez
producenta w taki dokument.

7.2.2 Rury przewodowe

Do wykonania wodoggu stosuje sinastpujace materiaty isrednice zgodne
z dokumentagj projektows:

- sie¢ wodocigowy — rury PE 100 PN 1€&ednice ¢ 110,

- przylacza — rury PE 100 PN Xdedniceg 50, ¢ 40.

- na przyjczach opomiarowanie wody z zastosowaniem wodomiEsz2,5
makrobieznych typ TRP klasa B.

7.2.3 Rury ochronne

Rury ochronne stalowe wg PN-79/H-74244 [2]
Powierzchnigcianek rur powinny by zabezpieczone powtglasfaltovs.

7.2.4 Uszczelnienia rur ochronnych

Do uszczelnienia kacéwek rur ochronnych naig stosowa: sznur konopny kicony,
czesankowy, surowypeton B-10
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7.2.5 Uzbrojenie

Na wodocagu naley zastosowanastpujace uzbrojenie:
Zasuwy zeliwne kotnierzowe z obudaw skrzynk zeliwng zgodne z norgmPN-
92/M-74001 [33]

7.2.6 Bloki oporowe

Stabilizacja utaonego w wykopie przewodu kanalizacyjnego jest zapewa poprzez
bloki oporowe, ktore skg do przenoszenia na grunt sity osiowych. Bloki ayee
montowane na odggieniach i zatamaniach, mgty¢ prefabrykowane lub
wykonywana na miejscu budowy z betonu lanego, zgahormBN-81/9192-05

7.2.7 Sktadowanie materiatow

Rury naley przechowywa w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym podin

w sposéb gwarantygy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami
tmosferycznymi oraz spetnienie warunkow bhp.

Ponadto:

rury z PVC naley skiadowa w taki sposob, aby stykatyesbne z podigem na catej
swej dtugdci. Mozna je sktadowana gsto utazonych podkiadach. Wysoké sterty
rur nie powinna przekraczd,5 m. Skiadowane rury nie powinnydiyaraone na
bezpdrednie dziatanie promieniowania stonecznego. Teatpea w miejscu
przechowywania nie powinna przekraca9°C,

zasuwyzeliwne oraz ksztaitki powinny lBysktadowane i przechowywane w
magazynie zamkeiym oraz suchym.

7.3SPRZET

15.3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST S-00.00.00 "Wymagania ogolne".

7.3.2 Sprzet do wykonania robot

W zaleznoséci od potrzeb, Wykonawca zapewni rgstigcy sprzt do wykonania robot
ziemnych i instalacyjnych

kopark podsébierra 0,25 n? do 0,6 m,

sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjm, ubijak
spalinowy, walec wibracyjny,
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7.4ATRANSPORT

7.4.1 Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00.00 "Wymagania
ogllne".

7.4.2 Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wykznie w potaeniu
poziomym.

Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zalsezgone przed
przesuwaniem siprzez podklinowanie lub inny sposaéb.

Rury w czasie transportu nie powinny st§/lsi z ostrymi przedmiotami, magymi
spowodowa uszkodzenia mechaniczne.

W przypadku przewgenia rur transportem kolejowym, najeprzestrzegaprzepisy o
tadowaniu i wytadowywaniu wagonéw towarowych w karkacji wewretrznej
(zakcznik nr 10 DKP) oraz tadowado granic wykorzystania wagonu.

Podczas prac przetadunkowych rur nie aaleuca, a szczegomostraznos¢ nalezy
zachowa przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w tenapanze blisko 0°C i
nizszej.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa maze przewysza& sciansrodka
transportu o wicej niz 1/3$rednicy zewgtrznej wyrobu. Pierwsgwarstwe rur
kielichowych i kotnierzowych nafey uktada na podkiadach drewnianych, podobnie
poszczegolne warstwy naleprzedzieléd elementami drewnianymi o grudmd wiekszej
Niz wystapce czsci rur.

7.5 WYKONANIE ROBOT

7.5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST S-000000ymagania ogolne”.
7.5.2 Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w
terenie.

W celu zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemaymmnpowan z wykopow lub z
opadow atmosferycznych powinnydgachowane przez Wykonag/co najmniej
nastpujace warunki:

gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad
szczelnie przylegagy teren; powierzchnia terenu powinna byyprofilowana ze
spadkiem umdiwiajacym fatwy odptyw wody poza teren przyleg@j do wykopu; w
razie konieczn&ci wykonany zostanie gy odprowadzacy woct na bezpieczn
odlegta¢.
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7.5.3 Roboty ziemne
Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z ST-02.01.01
7.5.4 Przygotowanie podiaa

Rodzaj podtaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystyelwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych o
wytrzymataci powyzej 0,05 MPa podizem jest grunt naturalny przy nienaruszonym dnie
wykopu, spetniggcy wymagania normy PN-85/B-10726 [12].

W gruntach spoistych nate wykona& podtaze wzmocnione z warstw pospoiki latwiru

z domieszlf piasku grubéci od 15 do 20 cm, zgodnie z PN-53/B-06584 [9].

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppodiaze naley wykona z
warstwyzwiru lub ttucznia z piaskiem gruboi od 15 do 20 cngEznie z utaonymi
sgczkami odwadniagcymi.

7.5.5 Roboty mont@owe
7.5.5.1 Warunki ogdlne

Najmniejsze spadki przewoddw powinny zapeimiozliwos¢ spuszczeniéciekow z
rurociaggow nie mniej jednak 1i0,3%.

Glebokas¢ utozenia przewoddw przy nie stosowaniu izolacji cieplngodkow
zabezpieczafych podtae i przewdd przed przemarzaniem powinna taka, aby jego
przykrycie (hn) mierzone od wierzchu przewodu dwigozchni projektowanego terenu
byto wicksze ni glebokas¢ przemarzania gruntéw hz, wg PN-81/B-03020 [6]4r,dla
rur osrednicy pontej 1000 mm. W przypadku mniejszych odlggiqprzewod nalgy
ocieplic np. warstw zuzla , oddzielonego od powierzchni rury foli

Odlegtai¢ osi przewodu w planie od wdzer podziemnych i naziemnych oraz gdany
budowli powinna by zgodna z dokumentagj

7.5.5.2 Wytyczne wykonania przewodéw

Przewdd (rura ochronna) powiniendagk utazony na podtau naturalnym, aby
opierat s¢ na nim wzdta catej dlugdci co najmniej na 1/4 swego obwodu,
symetrycznie do swojej osi. Na podiowzmocnionym przewdd powinien &y
utozony zgodnie z dokumentagprojektows. Poszczegdlne odcinki rur powinnydy
unieruchomione przez obsypanie piaskiersrpaku dtugdci rury i mocno podbite
tak, aby rura nie zmienita patenia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Polczenie rur natey wykonywa: w sposob naspujacy:

rury z tworzyw sztucznych poprzez zgrzewanie danzet

Do wykonywania zmian kierunkow przewodu nglestosowa tuki, kolana i trojniki

w przypadkach, gdy# nachylenia w stopniach przekracza gpsjce wielkaci:

a) dla przewodow z tworzyw sztucznych, gdy édchylenia przekracza wielkd
dopuszczalnej strzatki ugiia przewodu podanw warunkach technicznych wytwaorni,
Wykonawca jest zobowzany do ukfadania rur w temperaturze od +5 do +30°C
Zabezpieczenie przewodu przed przemieszczanigm planie i pionie na skutek
parcia cieczy powinno lkdyzgodne z dokumentagjprzy czym bloki oporowe lub inne
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umocnienia naley umieszczé przy kaxcowkach, odgakieniach, pod zasuwami, a
takze na zmianach kierunku, dla przewodow z tworzywazatych i zzeliwa przy
zastosowaniu ksztattek.

Przewody naley montowa przy temperaturze od O do 30°C. Spos6b mionta
powinien zapewniautrzymanie kierunku i spadkéw przewodu wymaganyaez
dokumentagj projektows. Opuszczenie i ukladanie przewodu na dnie wykopzem
si¢ odbywa dopiero po przygotowaniu podia. Przed opuszczeniem rur do wykopu
nalezy sprawdzt ich stan techniczny. W miamazliwosci nalezy montowa przewaod
na powierzchni terenu.

Przy stosowaniu technologii moataprzewodu na powierzchni terenu rigle
oddzielnie wykoné monta weztéw zawieragcych ckzka armatue i ksztattki
zeliwne, ktore nagpnie hczy st z ciggiem zamontowanych rurjuw wykopie..
Podtaze profiluje s¢ w miar uktadania przewodu. Zéza powinny pozosta
odstonete z 15 cm wolg przestrzenj po obu stronach pgdzenia do czasu
przeprowadzenia prébysciieniowej na szczelié. Przewody powinny hyutozone
ze spadkiem minimum 3 $

7.5.5.3 Wytyczne wykonania rur ochronnych

Przegcia przewodu pod drogami powinnydwykonane w rurze ochronne;j.

Rure ochronm nalery zakaiczy¢ piescieniami uszczelniggymi i zaopatrzy w rurke
sygnalizacyjg srednicy 25 mm wprowadz@rdo poziomu terenu, a jej zakzenie
umiesci¢ w skrzynce do zasuw.

Pieicienie uszczelnigge maj za zadanie zabezpieczenie wolnej przestrzegdzyi
przewodem a rgrochronn przed dostaniemedo jej wretrza wody lub innych
zanieczyszczeoraz przed wydostanienesia zewgtrz w niekontrolowany sposéb
cieczy pochodxej z ewentualnej awarii przewodu.

7.5.5.4 Zasypanie wykopow i ich zagszczenie

Uzyty materiat i sposob zasypania nie powinny spowataiszkodzenia utmnego
przewodu i obiektéw na przewodzie oraz izolacji wochronnej, przeciwwilgociowej
| cieplnej.

Grubas¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznePiNg53/B-06584 [9]
powinna wynosi:

dla przewodow z innych rur - 0,3 m.

Materialem zasypu w obbie strefy niebezpiecznej powiniendgrunt nieskalisty,
bez grud i kamieni, mineralny, sypki, drobndrednioziarnisty wg PN-74/B-02480
[5].

Materiat zasypu w okbie strefy niebezpiecznej powiniendzag;szczony ubijakiem
recznym po obu stronach przewodu, zgodnie z PN-6&@&50 [7].

Pozostate warstwy gruntu dopuszczazsigzszcz& mechanicznie, o ile nie spowoduje
to uszkodzenia przewodu. Wskak zag:szczenia gruntu powinien éyiie mniejszy
niz 0,97.
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W przypadku prowadzenia robét ziemnych w istfiej drodze o nawierzchni
ulepszonej i trudriwi osignigcia wskanika zagszczenia gruntu co najmniej |,
nalezy zastpi¢ gorm warstwe zasypu wzmocnianpodbudovy drogi.

7.6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.6.1 Ogolne zasady kontroli jak&ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.00 "Wymagania ogolne".
7.6.2 Kontrola, pomiary i badania

7.6.2.1 Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykértzadania mage na celu:
zakwalifikowania gruntdow do odpowiedniej kategookreslenie rodzaju gruntu i jego
uwarstwienia, okrdenie stanu terenu, ustalenie sposobu zabezpiecustiopow przed
zalaniem wod, ustalenie metod wykonywania wykopow, ustaleni¢ati@rowadzenia
robét i ich kontroli w czasie trwania budowy.

7.6.2.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobdt w
zakresie i z ogstotliwosciag zaakceptowanprzez Inwesora w oparciu 0 nogBN-
83/8836-02, PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 .

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

zbadanie materiatéw i elementéw obudowy petdin ich zgodnéci z cechami podanymi
w dokumentacji technicznej i warunkami technicznymilanymi przez wytwoeg
badanie zachowania warunkéw bezpiéste@a pracy,

badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalanienywod

badanie prawidtow&zi podiaza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienarusz&ino
wilgotnasci i zgodndci z okr&lonym w dokumentaciji,

badanie i pomiary szerokd, grubagci i zag:szczenia wykonanego podé
wzmocnionego z kruszywa lub betonu,

badanie ewentualnego drenabadanie w zakresie zgodco z dokumentagj
techniczm i warunkami okrdonymi w odpowiednich normach przedmiotowych lub
warunkami technicznymi wytworni materiatdw, ewenti@ innymi umownymi
warunkami,

badanie giokdici utazenia przewodu, jego odlegew od budowli ssiadupcych
i ich zabezpieczenia,

badanie utéenia przewodu na podio,

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku, tiadastosowanychagdzy i ich
uszczelnienie,

badanie zmiany kierunkow przewodu i ich zabezpieiezprzed przemieszczaniem,
badanie zabezpieczenia przewodu przy pcagjpod drogami (rury ochronne,
badanie zabezpieczenia przed kagogradami bhdzagcymi,
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badanie szczelnoi catego przewodu, badanie warstwy ochronnej aagypewodu,
badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu padradanie wskaikow
zag:szczenia poszczegolnych jego warstw.

7.6.2.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

- odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape
powinno wynosi wiecej niz =5 cm,

- odchylenie wymiarow w planie nie powinnodyicksze n 0,1 m,

- odchylenie grubgi warstwy zabezpieczgiej naturalne podie nie powinno
przekroczy + 3 cm,

- dopuszczalne odchylenia w planie keal&i wykonanego podi@ wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osiyworhi nie powinny przekracza
10 cm,

- réznice rzdnych wykonanego podta nie powinny przekrocZyw zadnym jego
punkcie: dla przewodow z tworzyw sztucznych £ 5 cm,

- dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalmnegawach celowniczych nie
powinny przekroczg 10 cm,

- stopieh zagszczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugo
100 m nie powinien wynosimniej niz 0,97.

7.7 ODBIOR ROBOT

7.7.1 Ogollne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.00A@magania ogolne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows i ST, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki

pozytywne.
7.7.2 Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie
technologiczne czynioi zwigzane z budowlinii kanalizacyjnych, a mianowicie:
roboty przygotowawcze,

roboty ziemne z obudayécian wykopow,

przygotowanie podia,

roboty montaowe wykonania ruroggow,

wykonanie rur ochronnych,

wykonanie izolaciji,

préby szczelngci przewodow, zasypanie i zgggczenie wykopu.

Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umlwiajacym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogolnsagtpu robot.

Dlugos¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie powiby mniejsza od 50
m i powinna wynosi: okoto 300 m w przypadku utenia rur w wykopach écianach
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umocnionych, zadla przewodoéw utonych w wykopach nieumocnionych okoto 600
m.

Dopuszcza gizwigkszenie lub zmniejszenie diug przeznaczonego do odbioru
odcinka przewodu z tynie powinna by ona uzaleniona od warunkdéw lokalnych
oraz umiejscowienia uzbrojenia lub uzasadniona gdeghi techniczno-
ekonomicznymi.

Inzynier dokonuje odbioru robét zanikaych zgodnie z zasadami oklenymi w ST
S-00.00.00 "Wymagania ogolne".

7.7.3 Odbiér wsepny

Odbiorowi wstpnemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:
sprawdzenie kompletdol dokumentacji do odbioru technicznegmkowego,
polegajce na:

sprawdzeniu protokétow bafigrzeprowadzonych przy odbiorach technicznych
czgsciowych),

badanie szczelBoi catego przewodu (przeprowadzone przy catkowiki@czonym i
zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - zgadpignktem 8.2.4.3 normy PN-
81/B-10725),

badanie jakéci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednmmimn
obowigzujacych w zakresie baddizykochemicznych i bakteriologicznych wody).
Wyniki przeprowadzonych bafgpodczas odbioru powinny byjete w formie
protokotu, szczeg6towo oméwione, wpisane do dziembudowy i podpisane przez
nadzor techniczny oraz cztonkéw komisji przeproveggtzej badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbiorugpsiego nalgy uzn& za
doktadne, jeeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji zekugici calego
przewodu) zostaty spetnione.

Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym weginym nie zostato spetnione,
nalezy ocent jego wptyw na stopiesprawndci dziatania przewodu i w zaleosci od
tego okréli¢ konieczne dalsze pegowanie.

7.8 PRZEPISY ZWIAZANE
7.8.1 Normy

1. PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przew@low

2. PN-87/B-01060 Sée wodocggowa zewantrzna. Obiekty elementy
wyposaenia. Terminologia

3. PN-74/B-02480 Grunty budowlane. Podziat, ngzsymbole i okréenia.

4. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowibrigpdrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

5. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wym&gw zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.
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6. PN-81/B-10725 Wodagi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

10. PN-58/C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniasitysowany na geco.

11. PN-76/C-96178 Asfalty przemystowe. Postanawi®goblne i zakres normy.

12. BN-75/5220-02 Ochrona przed koep)ymagania ogoélne i ocena wykonania.
13. BN-74/6366-03 Rury polietylenowe typ 50. Wganyi.

14. BN-74/6366-04 Rury polietylenowe typ 50. Wygania techniczne.
15. BN-80/6366-08 Rury @ieniowe z polipropylenu. Wymagania i badania.

PN-82/H-7400Zeliwne rury kanalizacyjne (stosowana)

PN-92/H-74109 Ruryzliwa sferoidalnego. Wyktadzina z zaprawy cemenjowe
naktadanej offodkowo Badanie sktadiwiezo natazonej zaprawy (stosowana)

16. BN-87/6755-06 Welon z wibkien szklanych.

17. BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawienzcliogowych i kolejowychzwir i
pospotka.

18. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywonkanne tamane do nawierzchni
drogowych.

19. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty asenWWymagania i badania przy
odbiorze.

20. BN-82/9192-06 Wodaogyi wiejskie. Szczelré przewodéw z PC W
uktadanych metagbezodkrywkow. Wymagania i badania przy odbiorze.

21. PN-C-89222 Rury z tworzyw termoplastycznyotpdzesytania ptynéw. Wymiary

22. PN-92/M-74001 Armatura przemystowa-Ogolne \agania i badania

23. PN-89/M-7409 Armatura przemystowa- Hydrardyiemne na énienie nominalne
1 MPa

7.8.2 Inne dokumenty

24.1nstrukcja nr 240 ITB. Instrukcja zabezpiecagnized koroz konstrukcji
betonowych ielbetowych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszal/@82 r.
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25.1nstrukcja nr 259 ITB. Wymagania dla biur progekych w sprawie zabezpieczenia
przed korozj projektowanych budowli. Instytut techniki Budow&nWarszawa 1984 r.

26..Katalog budownictwa

KB 4-4.11.6 (1) Przégia rurocggami wodocigowymi pod przeszkodami - typ Pl do P6
(marzec 1979 r.)

KB 4-4.11.5(5) Studzienki wodagowe dla zasuw (czerwiec 1973 r.)

KB 8-13.7 (1) przégia przezciany budowli rurogigami wodocigowymi i
kanalizacyjnymi (czerwiec 1989r.).
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